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11.   : 

PREDMET  NA  TEORIJATA  NA  KONSTRUKCIITE; {to e konstrukcija. Tovari. Tipovi na le`i[ta. Tipovi na 
konstruk    .    ј . 
INFLUENTNI  LINII; Poim za influentna linija. Opredeluvawe na influentni linii za reakcii i stati~ki golemini 
so primena na stati~kite uslovi za ramnote`a, Primena na influentnite linii. 
DEFORMACII NA STATI^KI  OPREDELENI SISTEMI; Princip na virtuelna rabota. Rabota na nadvore[nite 
sili. Rabota na vnatre[nite sili. Betti-eva teorema za vzaemnost narabotite. Maxwell-ova teorema za vzaemnost 
na deformaciite. Op[t  izraz za analiti~ko opredeluvawe na . Deformacii od drugi vlijanija. 
STATI^KI NEOPREDELENI KONSTRUKCII; Poim za stati~ka neopredelenost. Karakteristiki na stati~ki  
neopredelenite konstrukcii. Metodi za opredeluvawe na vlijanijata kaj stati~ki neopredelenite konstrukcii 
METOD NA SILI; Stepen na stati~ka neopredelenost. Definirawe na osnoven stati~ki opredelen sistem. 
Sostavuvawe na uslovnite ravenki. Opredeluvawe na koeficientite    i slobodnite ~lenovi  vo 
uslovnite ravenki. Opredeluvawe na reakciite i stati~kite golemini na stati~ki neopredelenite kontrukcii 
METOD NA DEFORMACII; Stepen na kinemati~ka  neopredelenost. Definirawe na osnoven kinemati~ki 
opredelen sistem. Sostavuvawe na uslovnite ravenki. Vrska pome\u deformaciite i stati~kite golemini za prav 
greden element. Opredeluvawe na koeficientite   i slobodnite lenovi  vo uslovnite ravenki, 
Opredeluvawe na definitivnite vrednosti na momentite na svitkuvawe.  

  TEORIJA  NA POVR{INSKITE NOSA^I; Osnovni ravenki vo teorijata na elasti~nost. Tipovi 
na povr[inski nosa~i. Visoki nosa~i ([ajbi); amnina sostojba na napregawa. Plo~i; natre[ni sili vo normalnite 
preseci na plo~ata, Lu[pi; Izvod od teorijata na krivite povr[ini, Vnatre[ni sili kaj lu[pite, Membranska teorija 
na rotacionite lu[pi. 
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   50   5 ( ) (F) 
  51 do 60  6 ( ) (E) 
  61  70  7 ( ) (D) 
  71  80  8 ( ) (C) 
  81  90  9 ( ) (B) 
  91  100  10 ( ) (A) 
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