IIpeameTHa mporpaMa oj IpB IIUKJIYC CTyXUH

1. HacsioB Ha HACTaBHUOT IIPeZMeET
TeopHja Ha KOHCTPYKIIMH 1
2, Kop, 7-13
3. Cryzucka mporpama I'pazie:KHUIITBO
4. OpranusaTop Ha CTyAucCKaTa Yuusepsurer CB.Kupui u Meroayj Bo Crorje
nporpama (eIMHHUIA, OTHOCHO I'pagexen daxynrer
WHCTHUTYT, KaTeApa, OJi1eN)
5. Crenex ITpB IIUKJIyC HA CTYIUU
6. AxajyieMcka roguHa/ceMecrap 2 roz/3 ceM. | 7. | Bpoj ma EKTC [ 4
8. HacraBHuk [Tpod.Enena JlymoBa-JoBaHOCKa
9. ITpenycioB 3a 3anUIIyBakbe Ha MaTeMaTHKa 1, Tpa/IeKHU KOHCTPYKIIUH, jAKOCT Ha MaTepUjasIi
IIpegmeroT
10. Iest Ha mpe;MeTHATA MporpaMa (KOMIIETEHITUN):
CBecT 3a MaTeMaTHUYKO MOJeJHpame Ha IpobsieMoT (ToBapu U KOHCTpykuuja). Ilo3HaBame Ha TEOPETCKHUTE
OCHOBU Ha METOJUTE 3a OIPE/IEIyBathe Ha BHATPEIIHUTE CHIN (Halperama) BO HEONPEEIEHUTE JTUHUCKHI
KOHCTPYKTUBHU CUCTEMH U MIOBPUIUHCKUTE HOCAUH.
11. Conp>xuHA Ha IporpaMara:
PREDMET NA TEORIJATA NA KONSTRUKCIITE; {to e konstrukcija. Tovari. Tipovi na le i[ta. Tipovi na
konstruktuBHu enemMenTH U cucTeMHu. IIpecMeTKOBEH MO/ieT HA KOHCTPYKIIMjaTa.
INFLUENTNI LINII; Poim za influentna linija. Opredeluvawe na influentni linii za reakcii i stati~ki golemini
so primena na stati~kite uslovi za ramnote *a, Primena na influentnite linii.
DEFORMACII NA STATI*KI OPREDELENI SISTEMI; Princip na virtuelna rabota. Rabota na nadvore[nite
sili. Rabota na vnatre[nite sili. Betti-eva teorema za vzaemnost narabotite. Maxwell-ova teorema za vzaemnost
na deformaciite. Op[t izraz za analiti~ko opredeluvawe na nedpopmariuu. Deformacii od drugi vlijanija.
STATI"KI NEOPREDELENI KONSTRUKCII; Poim za stati~ka neopredelenost. Karakteristiki na stati~ki
neopredelenite konstrukcii. Metodi za opredeluvawe na vlijanijata kaj stati~ki neopredelenite konstrukeii
METOD NA SILI; Stepen na stati~ka neopredelenost. Definirawe na osnoven stati~ki opredelen sistem.
Sostavuvawe na uslovnite ravenki. Opredeluvawe na koeficientite npes Hemo3naTute i slobodnite ~lenovi vo
uslovnite ravenki. Opredeluvawe na reakciite i stati~kite golemini na stati~ki neopredelenite kontrukeii
METOD NA DEFORMACII; Stepen na kinemati~ka neopredelenost. Definirawe na osnoven kinemati~ki
opredelen sistem. Sostavuvawe na uslovnite ravenki. Vrska pome\u deformaciite i stati~kite golemini za prav
greden element. Opredeluvawe na koeficientite npex uemosuature i slobodnite ulenovi vo uslovnite ravenki,
Opredeluvawe na definitivnite vrednosti na momentite na svitkuvawe.
OCHOBMU HA TEORIJATA NA POVR{INSKITE NOSA"I; Osnovni ravenki vo teorijata na elasti~nost. Tipovi
na povr[inski nosa~i. Visoki nosa~i ([ajbi); pamnina sostojba na napregawa. Plo~i; Bnatre[ni sili vo normalnite
preseci na plo~ata, Lu[pi; Izvod od teorijata na krivite povr[ini, Vnatre[ni sili kaj lu[pite, Membranska teorija
na rotacionite lu[pi.
12. Metonu Ha yueme:
VHTepakTUBHY TIPElaBatba CO IPE3EHTAINY, ayJIUTOPUCKU BEXOH, Ipe3eHTalrja HA MPAKTUYHU [IPUMEPH,
IIpOyUyBakbe HA JIUTEPATYPA, CAMOCTOjHA paboTa Ha 33/1a4u CO OTpPaHUYEH 00eM.
13. Bxymnen pacnosioskus (HOHJ| Ha YaCOBU 120 4acoBu
14. Pacnipesiesiba Ha pacIioyioKUBOTO BPEME 30+30+20+40
15. ®dopmu Ha HACTABHU aKTUBHOCTH 15.1. IIpenaBarba - TEOpPETCKA HACTAaBa 30 4acoBH
15.2. Bexx6u ( 1abopaTopucKy, 30 YacoBu
ayIUTOPVICKH), CEMUHAPH,
THMCKa pabota
16. Jpyru popmMu Ha AKTUBHOCT 16.1. [TpoeKTHH 3a1aun /
16.2. CamocTojHU 3a1a9n 20 YacoBH
16.3. JloMalHo yuyeme 40 4acoBHU
17. HauuH Ha olleHyBame
17.1. Tect 70 GOJI0BH
17.2. CemuHapcka paboTa — IpoekT (IIpe3eHTanuja: /
MHCMEHA U YCHA)
17.3. CaMocTojuu 3aauu 30 YacoBH
18. Kputepuymu 3a 0 50 6oxma 5 (met) (F)
onena (BOJJOBU oz 51 do 60 6oza 6 (mecr) (E)
- OIEHA) oz 61 10 70 6oza 7 (cenym) (D)
oz 71 no 80 6oxa 8 (ocym) (C)
ox 81710 90 6oza 9 (meser) (B)
071 91 10 100 Goza 10 (mecer) (A)




19. Ycs10B 3a OTNIHC U ITOJIarame Ha 40 6010BU
3aBpILEH UCIUT
20. Jasuk Ha KOj ce N3Be/lyBa HACTaBaTa Maxkei0HCKH
21. Mertoz Ha ciefiere Ha KBaJIUTETOT Ha MexaHU3MH Ha NHTEPHA eBaJIyanyja U CTYIeHTCKU aHKeTH
HacTaBaTa
22, JIMTEPATYPA
22.1. 3aJ10JDKUTETHA JIUTEPATypa (3 HACJIOBH)
Bp. | ABTop, HacyI0B, U3ABAY, goMHA
1. E.lymoBa-JoBaHOCKa, ,Teopuja Ha KOHCTPYKIIMHU ", yueOHUK, ['pajieskeH
(akynrert, 2005
2. JI. leakoBcka, CTaTH4ka aHaIM3a HAa IMHUCKU KOHCTPYKITUH,
aBTOPHU3UpPAaHU IIpefiaBama, I'pasexxen akyarer
22.2, JonosHuTesHa iuteparypa (3 HacJI0BU)
bp. ABTOD, HaCJIOB, U3/laBay, OANHA
HACJIOB
NzpaBau
T'oguna

1. Williams, M., S., Structures, Theory and analysis, Macmillan Press, 2000




